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	Arbeitsinhalt: Am IFW wird ein neues Konzept zur flexiblen Anordnung verschiedener optischer Fertigungsprozesse in einer Prozesskette entwickelt und dazu eine neue magnetgelagerte Linearachse erforscht. Die Linearachse besteht aus einer aktiven Magnetführung mit integrierter Sensorik in Kombination mit Lineardirektantrieben, die den Vorschub direkt am Schlitten erzeugen. Aufgrund der Berührungslosigkeit der Linearachse stellt der Betrieb der schwebend gelagerten Linearmotoren eine Herausforderung dar. Um eine hochgenaue Positionierung zu ermöglichen, muss die Ansteuerung der Linearachse realisiert werden. Ziel dieser Arbeit ist es daher, die Ansteuerung einer magnetgelagerten Linearachse für die Feinpositionierung mit TwinCAT zu entwickeln.



Ihre Arbeitsinhalte:

- Einarbeitung Lineardirektantriebe/Steuerung

- Montage und Kalibrierung der Sensoren

- Entwicklung der Ansteuerung der Linearachse 

  in TwinCAT

- Elektrische Inbetriebnahme der Reglers

- Erfassung von Messdaten und Auswertung
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